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Pfttentansprflche: 

1. StraBemcrtigcr mU emem Rahmen, an desscn 
vier Ecken Laufradanordnungen angeschlojscn, an 
dem ciac Bnbauvorriehtung fur den zu fertigenden s 
Deckenstrelfen befestigt und an dem Sieuereinnch- 
lungen vorgeschen slnd, die abhingig von eincr 
sciUich des Fertigers ausgenchteten Ruchtschnur 
die Hahenlage des Rahmens Qbcr VerstcIIvorrich- 
tungen (Hydraulil^linder) zwischen Rahmen und lo 
Laufradanordnungen steuem, wobd die in Arbeils- 
richtung hiniereinandcriiegenden Latifradanordnun* 
gen einer Seite des Rahmens jeweils an den Enden 
eines TrSgers urn eine horizontale Achse sdiwenk- 
bar angeordnet sind. dadurch gekennzelch- is 
n e t , daB ein Veri)indungsti3ger (64) an der anderen 
Seite des Rahmens (12) um horizonlale Acfasen 
schwenkbar mit den hintereinanderiiegenden Lauf- 
radanordnungen (140) verbunden 1st, daB an den 
Enden des Verbindungs(rfigers (64) jeweik die 20 
Enden der Verstellvorriditungen (Kolben-Zylinder- 
Anordnungen 60, 62) um horizonlale Achsen 
(Lenkzapfen 120) schwenkbar angeschlossen sind, 
deren andere Enden am Rahmen (12) angeschlossen 
sind, und daB die eine Verstellvorrichtung (FColben- 2s 
Zylinder-Anordnung 60) siarr am Rahmen (12) 
befestigt ist (Halteflansch 108) und die andere 
Ventelhrorrichtung (Kolben-Zylinder-Anordnung 
62) um eine horizontate Achse (Drehzapfen 114) 
schwenkbar am Rahmen (12) angeschlossen ist 30 

2. StraBenfertiger nach Anspruch 1. dadurch 
gekennzeicfa»et.daBdem Verbindungstrager (64) an 
der einen Seite des Rahmens (12) ein Verbindungs- 
trager (72) an der gegenCberliegenden Seite des 
Rahmens (12) zugeordnet ist, der Qber eine mitiig am 35 
Verlrindungstrager (72) ansetzvnde, hohenverstell- 
bare Kolben-Zylinder-Anordnung (70) am Rahmen 
(12)unverschwenkbargehalten isL 

5. StraBenfertiger nach Anspruch 1. dadurch 
gekennzeichnet, daB dem Verbindungstr3ger (64) an 40 
der einen Seite des Rahmens (12) ein gleicher 
Verbindungstrager (64) an der gegenuberliegenden 
Seite des Rahmens (12) zugeordnet isL 

4. StraBenfertiger nach Anspruch 1 —3. dadurch 
gekennzeichnet, daB die Kolben-ZylinderAnord- 4S 
nung (60, 62) einen FUhrungszylinder (80) aufweist, 
der auf einer inneren Buchse (82) axial vcrschiebbar 
gelagert ist. und daB ein Arbeitszylinder (88) 
innerhalb des FQhningszy finders (80) an seinem 
oberen Ende mit einem Zapfen (90) am Fuhrungszy- so 
finder gehatlen ist. in dem ein Hydraulikkolben (94) 
verschiebbar ist. dessen Kolbenstange (96) an einem 
Aunager(68) am Verbindungstrager (64) angreifu 

5. StraBenfertiger nach Anspruch 1 und einem der 
Anspruche 2—4. dadurch gekennzeichnet, daB der 5S 
der schwenkbaren Kolben-Zylinder-Anordnung (62) 
zugeordnete Drehzapfen (114) in einem geschlitzten 
Lagergehause (112) aufgenommen ist, dessen Spiel 

im LagergehSuse (112) durch Verstellschrauben 
(llSlnachstellbarist 60 

6. StraBenfertiger nach Anspruch 3, dadurch 
gekennzeichnet, daB bci der gcgenOberliegenden 
Anordnung gleicher schwenkbarer Verbindunj<str9- 
ger (64) am Rahmen (12) die hprizontaten Drehzap- 
fen (1 14) parallel zu einer Rahmenseite liegen. 63 

7. StraBenfertiger nach Anspruch 3, dadurch 
gekennzeichnet, daB sich bei der gcgenOberliegen- 
den Anordnung gleicher schwenkbarer Verbin- 
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dungstrSger (64) am Rahmen (12) die horizontalen 
Drehzapfen (1 14) des jewelligen VerbindungstrSgers 
(64) bezogen auf den Rahmen (12) diagonal 
gegenflberiiegen. 



Die Erfindung beuifft einen StraBenfertiger nach dem 
Oberbegriff des Patentajisprudis I. 

Ein derartiger StraBenfertiger ist beispielsweise aus 
der US 3606827 bekanntgeworden. Wenn dieser 
bekannte Fertiger aus der Ebene In etne Steigung oder 
ein Gefdlle flhrt, andert sich der Abstand der 
hintereinanderiiegenden, seitlichen Laufradanordnun- 
gen infolge der am Rahmen lotrecht gefuhrten 
Verstellvorrichtungen (Hydraulikzylinder). 
Bei mit gleicher Umfangsgeschwindigkeit angetriebe- 
nen, hintereinanderiiegenden Laufradanordnungen tritt 
infolge dieser Abstandsanderung ein geringfOgiges 
Gleiten von zumindest einer der Laufradanordnungen 
auf. 

Ausgehend von einem StraBenfertiger nach der US 
3606 827 liegt der Erflndung die Aufgabe zugrunde, 
diesen so weiterzubilden, daB beim Einfahren in eine 
Stdgung Oder em Gefalle die Fertigungs-Genauigkeit 
der Einbauvorrichtung durch Gleiten von Laufradan- 
ordnungen nicht bet^itrdchtlgt wird. 

Zur Losung der gestellten Aufgabe dient die im 
Anspruch I gegebene technische L^hre 

Hiermit wird der Vorteil erreicht, daB ein Gleiten der 
Laufradanordnungen beim Oberfahren einer Uneben- 
heit, beim Einfahren in eine Steigung usw. vermieden 
wird. Trotzdem bleibt die Neigungs- und Planumsteue- 
rung vollstandig erhalten und dank der Vier>Punkt-Auf- 
h3ngung der Laufradanordnungen sind diese voll um 
einen Lenkkreis von 360" drchbar. 

Wesentiich bei der vorliegenden Erfindung ist also die 
Verwendung zweier Verbindungstrager. die zueinander 
bewegbar sind. Nach dem Geger*;tand des Anspru* 
ches2 werden zwei verschiedene Verbindungstrager 
verwendet, wlhrend nach dem Gegenstand des 
Anspruches 3 zwei gleiche Verbindungstrager verwend- 
barsind. 

Es ist also eine Drei- oder Vierpunktaufhangung de^ 
Rahmens vorgesehen, wobei auf der einen Seite ein 
Paar ISngsachsig im Abstand zueinander angeordneier 
Aufhangepunkie an einer Seite Ober einen Vcrbindungs- 
trdger vorgesehen ist. Die andere Seite des Rahmens ist 
entweder durch einen gleichen. doppelt aufgehlngten 
zweiten Verbindungstrager oder Ober einen anderen 
Verbindungstrager mit MittelpunktsaufhSngung abge- 
stOtzt. Jeweils am freien Ende des Verbindungstrigers 
ist eine Laufradanordnung angeordnet. 

Die weiteren Merkmale der Erfmdung ergeben sich 
aus den Qbrigen Patentansprfichen. 

Eine AusfOhrungsform der Erfindung wird nun 
anhand der Zeichnungen ndher erUutert Es zeigt 

Fig. 1 eine teilweise schematisiert gezeichnete, 
perspektivtsche Ansicht des StraBenfertigers ohne 
Fertigerwerkzeuge im Transportzustand. 

Fig. 2 Seitenansicht des Fertigers nach Fig. 1 mit um 
90*" gedrehien Antriebseinheiten mit einer anderen 
Ansicht der Verbindungstrager, 

Fig. 3 vergrdBerte Teilansicht der horizontalen 
Drehzapfcnanordnung fUr die AbstOtzung an einem 
modifizierten Verbindungstrager. 

F t g. 4 Schnittansicht entlang der Schnittlinie I V>l V in 
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F i g. 3 durch e(nen horooniBlcn Drehzapfenr 

Pig. 5 Seitenansicht eines. Verbindungstrflgers an 
einer Seite des Rahmens, 

Fig. 6 schematisicrt gezeichneic Darstellung einer 
anderen Ausfuhningsform cines Fenigcrs unter Ver- s 
wendung modirizierter Verbindungsirtger mil Vicr- 
punkl-Aufh^ngung, 

Fig. 7 eine vereinfachic schematische Darstellung 
einer AusfOhrungsform der hydraulischen Unkung und 
derHubsieucrung. 

Die in Fig. 1 dargestellte Maschine 10 weist eincn 
Rahmen 12 mit Seitcntragem 14, 16 auf. die durch ein 
Paar Hohlraumprofil-Triger 18, 20 miteinander verbun- 
den sind. Innerhalb des Rahmenquerschnittes sind 
Querverstrebungen 24 angcordnet,'die als Auflager fOr is 
die Hauptantriebsmaschme 26 in Verbindung mit cinem 
Gitterrost 28 dienen. Ein Steuerpult 30 ist auf einem 
Schwenkarm 32 mit einer Halterung 34 verschwenkbar 
. angeordncL 

Der Rahmen 12 ist an seinen Ungsseiten durch ein » 
U-formiges Rahmenteii 36 an seinen Langsseiten 
teleskopartig ausziehbar. Dieses Rahmenteii 36 besteht 
aus einem 9uBeren TrSger 38 mit etwa -^teichcn 
Abmessungen und gleicher L&nge wie die Seitentriger 
14, sowie aus zwei kastenfdrmigen Tragem. welche in 2S 
das Hohlraumprofil der Trager 1$, 20 eingesteckt sind. 
An den kastenfarmigen Tragem 18, 20 sind mehrere 
Rollenanordnungen 44 mit Rolten 46 im Abstand 
nebeneinander angeordnet, welche durch Durchbrfiche 
48 in den Tragem 18, 20 greifen und die inneren, jo 
teleskopierbaren Trager des Rahmenteils 36 fuhren. 

Die Fig.1 zeigt eine erste AusfOhningsrorm der 
AbstOtzung des Rahmens 12 gegenOber dem Erdboden 
mitiels zweier KoIben-Zylinder*Anordnungen 60, 62, 
die an jeweils einem Ende des teleskopierbaren Tragers 35 
38 befestigt sind. Sie stellen die Verbindung zwischen 
dem TrSgcr 38 und dem VerbindungstrSger 64 in 
Zusammenhang mit den am freien Ende jeweils des 
Verbindungstragers 64 angeordneten Laufradanordr 
nungen 140 her. 40 

In Verbindimg mit der an der gegenuberliegcnden 
Seite des Rahmens angeordneten Kolben-Zylinder-An- 
ordnung 70 wird hierdurch eine Dreipunkt-AufhSngung 
des Rahmens 12 geschaffen, wobei die Kolben-Zy Under- 
Anonlnung 70 an der Mitte des SeitentrSgers 16 4S 
angeordnet ist, und mittig an einem weitcrcn Verbin- 
dungstrager 72 mitttrls eines Aullagc-s 74 und einem 
Drehzapfen 76 angreift 

Die Kolben-Zylinder-Anordnung 62 besteht gemaB 
Fig.4 aus einem FQhrungszylinder 80, in der axial so 
verschiebbar eine inn ere Bt'chse 82 angeordnet ist 
Die Buchse 82 ist an einer oberen. Platte 84 des 
Auflagers 68 ^urch eine SchweiQstelle 86 befestigt 

Der FQhrungszylinder 80 und die innere Buchse 82 
sind Teil einer Teleskopanordnung fOr das Aus- und ss 
Einfahren der Kolben-Zylinder-Anordnung. 

Der im Inneren angeordneie. Arbeitszylinder 88 wird 
am Zylinderkopf oben mittig durch einen Zapfen 90 
gehalten, der in einem im oberen Teil des Zylinders 80 
quer angeordneten Haltezapfen 92 drehbar gelagert ist 60 
Das untere Ende des Arbeitszylinders 88 liegt innerhalb 
der oberen Offnung der inneren Buchse 82, und der 
Kolben 94 ist tiber die durch eine StopfbOchse 98 und die 
obere Platte 84 des AuHagers 68 gefQhrte Kolbenstange 
96 mit dem Auflager 68 verbunden, an dem die 6S 
Kolbenstange 96 miuels Befestigungsflansch 100 und 
Kreuzloch mutter 102 befestigt ist 

Der Arbeitszylinder 88 kann hierbei als einfach 
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wirKender oder doppelt wirkender Zyllnder aiisgi^bildet 
sein* 

Die In Fig, 1 gezeigten HydrauKkldningen 104, 106 
wurden der Einfachheit halber in Figi4 fortgelassen. 
Eine Leitung fflhrt miuels eines flextblen Schlauches 
zum Zyllnder 68 cberbalb des Kolbens 94 und die 
andere Leitung unterhalb des Kolbens 94* Der Zyllnder 
88 hebi und senkt die jeweilige Ecke des Rahmens IZ 
Der Haltezapfen 92 ist so ausgelegt, daB er ein 
begrenztes Spiel derTeile zueinander gewahrleistei, so 
daB sich die hin- und herfaewegten, zylinderfdrmtgen 
Buchsen beim Aus- und Etnfabren nicht festsetzen 
icdnnen. 

Die Kolben-Zylinder-Anordnung 60 hat deri gleichen 
Inneren Aufbau, wie die oben beschriebene Kolben-Zy- 
linder-Anordnung 62i jedoch ist die erstgenannte 
Anordnung an dem Triger 38 mittels eines Halteflan- 
sches 108 nicht verschwenkbar am Rahmen 12 
angeordnet 

Die gegenaberliegende Kolben-Zylinder-Anordnung 
62 ist am Rahmen 12 in einer Achse schwenkbar 
gelagert. die horizontal ausgerichiet i*.; ^vergleiche auch 
Fig. 3). Das Schwenklager wird aus einem Paar 
Verstarkungsplatten 110 gebildet die zwischen sich den 
FQhrungszylinder 80 aufnehmen und in deren Zwischen- 
raum eine LagergehSuseanordnung befestigt ist welche 
den am ^uBeren Trager 38 angeordneten Drehzapfen 
114aufnimmt 

Der Drehzapfen 114 ist in einem geschlitzten 
Gleitlager aufgenommen, das mittels Verstellschrauben 
1 15 nachgestellt werden kann. 

Die Verstarkungsplatten 110 weisen einen Schlitz 116 
zur Montage- und Demontage des Lagers auf. wobei 
eine Kreuzlochmutter 117 eine seitliche und axiale 
Verstellung der Drehzapfenverbindung gewahrleistet 
Wegen der Verschwenkbarkeit der Kolben-Zylinder- 
Anordnung urn den Drehzapfen 114 kann die an der 
Innenseite des Rahmenteils 36 aniiegende Verstar* 
kungsplatte 110 direkt an diesem Rahmen entlangglei- 
ten oder in kurzem Abstand 118 davon angeordnet sein. 

Die an der gegenuberiiegenden Seite des Rahmenteils 
36 angeordnete Kolben-Zylinder-Anordnung 60 ist in 
vertiKaler Ebene ausgerichtet wobei die innere Buchse 
82 mit dem Auflager 66 direkt mit dem Lenkzapfen 120 
verbunden ist der an dem Ende des Verbindungstragers 
64 innerhalb eines Lenkungsgehauses 122 angeordnet 
ist Dieses Lenkungsgehause 122 bildet eine vertikale 
Lenkachse fOr das zweite Auflager 124. 

In gleicher Weise ist die untere Lagerung der 
Kolben-Zylinder-Anordnung 62 aufgebaut wobei ober- 
halb des Drehzapfens 120 das Auflager 68 angeordnet 
ist und der Drehzapfen 120 und das Auflager 68 eine 
Drehanordnung zum Lenkungsgehause 122 am anderen 
Ende des Verbindungstragers 64 bilden. Dem Lenkungs- 
gebausj it2 ist wiederum eine vertikale Lenkachse fflr 
das Auflager 124 zugeordnet 

GemaO Fig.4 isi ein Abstand 126 zwischen der 
Unierseite der oberen Platte 84 und dem Lenkungsge- 
hause 122 der Auflager 66, 68 vorgesehen, so daB der 
VerbindungstrSger an den Drehzapfen 120 frei ver- 
schwenkbar ist 

Die Konstniktion der an der gegenuberiiegenden 
Seite des Rahmens angeordneten Kclben-Zyli.ndcr-An- 
ordnung ist aus den F i g. I und 5 zu entnehmen. 
Diese Kolben-Zylinder-Anordnung 70 ist in der Mine 
des Seite r.tragcrs 16 durch ein Paar Befestigungsplatten 
128 und durch Halteflansche 130 in ahnlicher Weise 
befestigt wie anhand der Kolben-Zylinder-Anordnung 
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60 beschrieben wurde. Es smd zusat/liche Mittel 
vorgesehen. den zweiten Verbindungstr^gcr 72 parallel 
und fluchtend zur Ungsachse dos Seitentragers 16 7.u 
halten. Dies wird durch die Verwendung ciner 
doppchen Kolben-Zylinder*Anordnung gewahrleistet. 
die aus den beiden Elementen 60a, 606 besteht. von 
denen jedes Element in seinem Aufbau identisch der 
Kolben-Zylinder-Anordnung 60 ist. Jedes dieser Ele- 
niente60a.606weisi einen iuOeren FGhrungszylinderBO 
und eine innere Buchse 82 auf. die darin verschiebbar ist. 
Die berden Elemente 60a. 606 arbelien parallel 
;;u$animen. wobei die inneren Buchsen 92 an dem 
gemeinsamen. starker ausgerohricn Auflager 74 befe- 
stigt sind, und dieses Auflager 74 ist mittig am 
Verbindungstragcr 72 mitiels cines Drehzapfens 76 
verschwenkbar gelagert. Die beiden ausfahrbaren 
Elemente 60«r. 606 bilden also eine gemeinsame 
Kolben-Zylinder-Anordnung 70. Dicsc Kolbcn-Zylin- 
dcr-Anordnung 70 ist innerhalb eincr Ausnehmung 132 
an-i Seiicnsragcr 16 bcfcstig:. wcbci der innere TrSger 
134 diese Telle xusammenhilt. 

Die Fig. I, 2 und 5 7.eigen. daO die beiden 
VcrbindungstrSger 64 und 72 parallel zueinandcr im 
Abstand an jeweils gegenOberliegenden Seiien des 
Rahmcns 12 angeordnet sind, wobei die Verbindungs- 
trSger 64, 72 gleiche Langcn aufweisen. In Verbindung 
mil den Kolben-Zylinder-Anordnungen 60 und 62 
einerseits und der gegenOberliegenden Kolben-Zylin- 
der-Anordnung 70 an der anderen Seiie wird eine 
stabile Dreipunkl-Aufhangung des Rahmens 12 gcgcn- 
uberden Laufradanordnungen I40gebildei. 

Der Verbindungstragcr 72 weist Lenkzapfen I22j 
und 1226 auf. die in ihrcr Xonstrukt^on dem Lenkzapfen 
120 entsprechen. )edc der Laufradanordnungen 140 
besteht aus cinem Rahmcn 142 mit ciner Endlos-Gleis- 
kcttc 144 und einem Antrlebsmoior 146. Die Laufradan- 
ordnung 140 ist drehbar in einem Auflager 124 mit 
eincm Drehzapfcn ISO. der mittig durch den Rahmen 
142 gcf Uhrt isi. an dem Auflager 124 befestigL 

Die Laufradanordnungen 140 sind Jeweils durch 
Lcnkzvlinder 160. 162. 190 192 lenkbar. 

Die F i g. 7 zcigi einen vorderen Lenkungssensor 34Z 
und einen hinieren Lenkungssensor 344. die am Ende 
des nichi naher dargestellten Werkzeuges angebracht 
sii.d. und mil zugehorenden Ftihiarmen an der 
Inncnseiie der Richtschnur 334 anliegend sind. Ebenso 
konncn gcmals F i g. 3 die Sensoren an ciner verstellba- 
ren Stiiize 341 am Verbindungstrager 64 angeordnet 
sein. 

Die Fig. 6 zeigi eine modifizierte Ausfuhrung der 
Aufhanffung des Rahmens 12 gegenuber dem Planum 
7*M). An den gegenu berliegenden Seitenir§ger 16. 36 des 
Rahmens 12 sind Jewells Kolben-Zylinder-Anordnun- 
gen 60, 62 angeordnet, wobei die Kolhen-Zylindcr-An- 
ordnung 60 lediglich in vertikaler Ebene ausfahrbar ist, 
wahrend die gegenuberliegende Kolben-Zylsnder-An* 
ordnung 62 in vertikaler Ebene ausfahrbar und 
Verschwenkbar im jeweiligen Drehzapfen 1 14 isL pie 
Arbeitsbewegung dieses Fahrzeuges erfolgt hierbei in 
Rtchtung des Doppelpfeiles 414. Die AusfChrung der 
Fig. 7 kann noch weiter abgewandelt werden durch 
Umkehning eines der Verbindungstrager 64 entlang des 
Seitentragers 16 oder 36 am Rahmen 12 Dies wQrde den 
queriiegenden oder horizonialen Drehzapfen 114 
diagonal bezuglich auf die Rahmenecken stellen. Der 
Vorfeil der Ausfuhrung nact) F i g. 6 ist der gleiche. wie 
der nach Fig.!, daB nimlich entgegen der Neigungs- 
^teuerang Abwekhungen im Planum ohne Cieiten der 



Laufradanordnungen bev/9liigt werden kdnnen. 

Ferncr sind die Bewegungsrichtungen der in Fig. 6 
gezeigten Maschine auch in der modifizierten Form mil 
den in die Diagonale gcstellten Drehzapfen 1 14 nicht 

S auf die mit dem Doppelpfeil 414 gekcnnzeichneten 
Richtungen beschrSnkt; die Maschine kann auch 
rechtwinklig hierzu. also auch in jedem anderen 
beliebigen Winkel im Verhalinis zum Rahmen 12 fahrcn. 
Die Maschine nach F i g. I oder nach F i g. 6 ist also in 

10 jeder der in F i g. 1 gezeigten Richtungen 500, 501, 502, 
503 im Verhaitnis zum Rahmcn 12 und in jeder 
dazwischeniiegenden Winkelrichtung verfahrbar. Die 
Arbeitswerkzeuge konncn in jeder beliebigen Position 
am Rahmen I2bcfcsvigi werden. 

IS Jede der drei oder vier lelcskopicrbnren IColbcn-Zy- 
linder-Anordnungcn 60, 62 oder 70 kann fiir die 
Hahensleuerung der Maschine 10 im Verhalinis zum 
Planum 290 oder zur Neigung verwendei werden. 
Sofern die Maschine 10 in Pfeilrichtung 500 der K I g. I 

» rahrt. ubcnimmi die Kolbcn Zylinder-Anordnung 60 
die vordere Planum-Sieucning und die Kolben-Zylin- 
der-Anordnung 62 die hintcrc Planum-Slcuerung. 
wahrend die im Abstand an der gegenOberliegenden 
Seite des Rahmens angeordneie Kolbcn-Zylindcr-An- 

25 ordnung 70 die Neigungs-Stcnerung iibernimmi. 

Sofern die Maschine 10 in Richiung des Pfeiles 502 
arbeitel. ubernimmi die Kolben-Zylinder-Anordnung 62 
die vordere Planum-Steuerung. die Kolbcn-Zylinder- 
Anordnn 5 60 die hinterc Planum-Steuerung und die 

30 andere Kolben Zylinder-Anordnung 70 die Neigungs- 
Steuerung. 

Wird die Maschine in Pfeilrichtung 501 oder in 
enigegengeseizter Richiung des Pfeiles 503 gefahren. so 
ubernehmcn die Kuibcn-Zylindcr-Anordnungen 60 und 

j5 62 die vorderen und hintercn Planum-Sieucrungen. 
Ebenso kann eine dieser Kolbcn-Zylinder-Anordnun- 
gen 60 oder 62 fur die Ncigungs-Sieuerung der 
gesamten Maschine vcrwendet werden, wobei die 
Kolben-Zylinder-Anordnung 70 die Planum-Steuerung 

40 vorn oder hinten an der Maschine ubcrnimmt, Hieraus 
ergibt sich, daO die Kolben-Zylinder-Anordnung 70 bei 
der Fortbewegung der Maschine 10 in Pfeilrichtung 501 
Oder 503 nicht gleichzeitig die Neigungs-Steuerung und 
die vordere oder hintere Pianum-Sieuerung uberneh- 

43 men kann. 

Die Fig. 2 zeigt die Maschine 10 beim Oberfahren 
einer Erhebung 504 im Bereich des Planums 290. 

Die vorderen oder hinteren Laufradanordnungen 
weichen hierbei in der Hohe voneirander ab. Der 

so Drehzapfen 76 der Kolben-Zylinder-Anordnung 70 an 
der anderen Seite des Rahmens laOl den Verbindungs- 
trager 64 verschwenken, ohne daB der Rahmen ir sine 
Neigungsandening erfahrt. Die Kolben-Zylinder-An- 
ordnungen verschwenken hierbei um die Lenkzapfen 

55 114, 120 einschlieBlich der Auflager 124. Auch die in 
Fig. 6 gezeigte Maschine korrigiert eine solche 
Erhebung 504 in beiden Fahrtrichlungen 414. glcichgai- 
lig, ob diesc Erhebung 504 quer zum Planum vor dem 
vorderen Paar der Laufradanordnungen ist oder nichL 

GO Eine weitere AusfQhningsfonn der vorliegenden 
Erfindung siehi vor. da3 anstelle eines Paares der 
Elemente 60a und 606 (Fig, 5) der Kolben-Zylinder- 
Einheit 70 nur ein einziges Element verwendet wird. 
Ebenso kann die Kolben-ZyI'mder-Einheit 70 direkt an 

6S dem Verbindungstrager 72 mittels Fuhningsbuchsen 
oder -Zylindem befestigl sein und der querltegende 
Drehzapfen 76 kann nach oben versetzt zwischen dem 
Seitentrager 15 und der Befestigungsplane 128 an- 
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geordnet werden. 

Diese Anordnung verseizi den Drehzapfen 76 in die 
Ebene des Rahmens 12 und in die Ebene des 
horizonlalen Drehzapfens 1 14 fUr den VerbindungstrM* 
ger 64 und kann dadurch auch zu einer vcrbesserten s 
Begrenzungssteuerung fOr die Neigung und das Planum 
beitragen. 

Die Fig. 7 zeigl eine hydraulische Schaltung fUr die 
Lenkungn Planums- und Neigungs-Sleuening in 
schematisieiter Weise. Es sind die wesenilichsten Teile lo 
der Maschine 10 dargestelli. insbesondere die Verbin- 
dungstriger 64 und 72 mit den dazugehdrenden 
Laufradanordnungeti 140 und den zugeordneicn Len* 
kungszylindern 160, 162, 190 und (92. zusammen mit den 
drei Aufhiingepunklcn. welche durch die Kolben-Zylin- is 
dcr-Anordnungen 60 und 62 an der cincn Stite des 
Rahmens und durch die einzelnc. mitlig angcordncte 
Kolben-Zylinder- Anordnung 70 an der anderen Seite 
des Rahmens 12 dargestellt sind. Jeder Sieucrkreis /.u 
den Arbeitszyiindern hat ein Rflcksvhlagyent!! und cin 2^! 
Hinwegeveniil, die von dem hydraulischen Druckerzeu* 
ger kommende Leitung isi mit 420 bezeichnet. Der 
Neigungssensor 340 steuert die Kolben-ZytinderAn- 
ordnung 70 Qber das Magnetventil 424 an. Wenn die 
geforderte Neigung bei der Fortbewegung der Maschi- 2i 
ne 10 in Preilrichtung306 eingehalten wird. ist das Ventil 
424 in Position 2 und die Kolben-Zylinder- Anordnung 
bletbt unverSndert. Wenn die den VerbindungstrSgcr 72 
tragenden Laufradanordnungen 140 in eine Absenkung 
fahren und diesc Seite der Maschine 10 sich absenkt, m 
bewirkt die Neigungssteuerung 340 das Schalten des 
Magnetv ntils 424 in Position I, womit da< ^1 von der 
Leilung 420 bewirkt. daO die KoW - .lylim -Anord- 
nung 70 ausfahri. solange bis der Rahmen 12 wieder 
ausgerichtet ist. In diesem Moment bewirkt die 
Neigungs-Steuerung das Zunickschalten des Magnet- 
ventils 424 in die Position Z Wenn diese Seite der 
Maschine 10 zu hoch ist. schaltet der Neigungssensor 
340 das Ventil 424 in Position 3; und der Oldruck baut 
sich uber die Ruckleitung 406 ab. 40 

In Fig. 7 ist ferncr der vordere Planum-Sensor 326 
dargestellt. der sein Signal von der Trassen-Richtschnur 
334 erhalt, und mit diesem Signal das Magnetventil 408 
fur den Arbeitszyltnder 160 an der vorderen Kolben-Zy- 
linder- Anordnung 60 am vorderen Ende des Verbin- 4S 
dungstragcrs 64 ansteuert Das Schalten des Ventils 408 
in Position 1 hebt diese Ecke der Maschine 10 an: die 
Position 2 des Ventils 408 kennzeichnet keine Anderung 
in der Hohe, wahrend die Position 3 ein Absinken der 
Maschine bedeutet In gleicher Weise wird die hintere 50 
Ecke der Maschine mit dem Planum-Sensor 322 
gesteuert der sein Signal von derselben Trassen-Richt- 
schnur 334 erhaii und das Magnetventil 410 in 
station^em Zustand in Position 2 geschaltet ist, 
wihrend zum Absinken in Position 1 und zum Anheben ss 
in Position 3 geschaltet wird. 

Der vordere Lenkungssensor 342 erhSIt sein Signal 
von der Trassen-Richtschnur 334 und steuert Ober das 
Magnetventil 412 das Paar der Lenkungszylinder 160 
und 190 fur die Drehung der vorderen Laufradanord- 60 
nungen nach links flber Position 1 an, wihrend Position 

2 die Beibehaltungdes Lenkeinschlages und die Position 

3 die Drehung nach rechts bedeutet Der hintere 
Lenkungssensor 344 steuert die Lenkungszylinder 162 
und 192 in der gleichen Weise Qber das Magnetventil 65 
434 fur die Drehbewegung der hinteren Laufradanord- 
nungen am Ende der Verbindungstr3ger 64. 72 an. Eine 
Rechtsdrehung des vorderen Paares der Lenkungszylin- 
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der trenni den hinteren Lenkungssen.wr 344 von der 
Trassen-Richtschnur 334 am hinteren Ende der 
Maschine 10 und bewirkt zuersl eine geringe Korrektur 
nach links mittels des Magnetventils fUr kurze Zeit in 
Position 3. Dann erfolgt eine allmahliche Drehung nach 
rechts mit dem Magnetventil in Position 1. wobci mit der 
kurzen Drehung nach links der Sensor in Kontakt mit 
der Richtschnur 334 gehalten werden soil. Auf diese Art 
wird der Rahmen der Maschine 10 oder das Paar von 
Verbindungstrager 64 und 74 in einer Sehnen- Position 
an der Innenseite einer Rechtsdrehung und in einer 
Tangential- Position an der AuOenseite einer Linksdre- 
hung gehalten. 

Wenn die vordere Laufradanordnung am Verbin- 
dungstrdger 64 einer Erhdhung des Planums pas^icrt. 
wic in Fig. 2 dargestellt wurde. wird die Anderung in 
der H6he des Rahmens 12 im Verhaitnis zur 
Trassen-Richtschnur 334 durch den Planum-Sensor 326 
erraOt. Dieses Signal schaltet das Magnetventil 408 in 
Position ! fQr das Ausfshren der Kolben-Zylinder-An- 
ordnimg 60, und i*i Position 3 fQr das Absenken. Da 
jedoch bei einem Einfahren der Kolben-Zylinder- An- 
ordnung 60 zu dem Zweck. den R?hmcn in der 
voreingestellien Neigtjng und Steigung oder Gefaile zu 
halien. muB der Verbindungstrdger 64 Khwenken. um 
die Anderung in dem effektiven Abstand zwischen den 
Auflagern 124 und 68 an den Enden des VerbindungstrS* 
gers. wie in Fig. 2 gezeigt. aufzunehmen. Der 
Lcnkzapfen 114 verschwcnkt den gesamten hinteren 
Verbindung5tr9ger 72 Icicht im Verhflltnis zum Rahmen 
12, so daO die hintere Laufradanordnung an derselben 
Seite auf dem Planum bleibt. Der hintere Verbindungs- 
trSgcr 62 (Kolben-Zylinder-Anordnung 62 in Fig. 7) 
wird dahcr leicht ausgefahren und bewirkt eine 
Ansteuerung des Planum-Sensors 32Z d. h. Umschalten 
in Position 3. so daO die Ecke des Rahmens 12 
ausgerichtet bleibt 

Auch der Verbindungstriger 64 schwenkt an jedem 
Lenkzapfen 120. wahrend die hintere Laufradanord- 
nung mit dem Auflager 124 und dem Lenk' pfen 150 auf 
dem Planum bleibt 

Wenn die hintere Laufradanordnung am Verbin- 
dungstrager 64 eine Anderung durch eine Erhebung 
erfahrt wird die Kolben-Zylinder-Einheii 62 eingefah- 
ren und der Verbindungstrager 72 wird wieder in die 
normale, waagrechte Position gebracht Die durch den 
Lenkzapfen 114 ermdglichte Schwenkbewegung beein- 
riuOt die Hohenstellung der vorderen Kolben-Zylinder* 
Einheiien 60 und die Hdheneinstellung der Kolben-Zy- 
linder-Einheiten 70 an der anderen Seite der Maschine 
10 nicht. 

Anstelle des Magnei-Ventil-Systems nach Fig. 7 
kann auch ein Servo-System zur Verwendung von 
Hydro-Aggregaten mit regelbarem Druck und einem 
proportionalen Steuerungssystem mit regelbarem 
DurchfluB verwendet werden. 

Es ist wesentlich. daB in dem Moment, in dem die 
vorderen Laufradanordnungen an dem Verbindungstri- 
ger 72 auf ein Hindemis von beispielsweise der Hohe X 
auflaufen. das Auflager an dem Ende des Verbindi:ngs- 
trigers nur um die HSIfte dieser Hdhe (^/a) angehoben 
wird. Da jedoch der Verbindungstriger 72 schwenkbar 
an der mittig angeordneten Kolben-Zylinder-Anord- 
nung 70 befestigt ist, QbertrSgt die geforderte Korrektur 
nur noch ^/4. Inzwischen ist die vordere Laufradanord- 
nung voU auf das Hindemis aufgelaufen und das vordere 
Ende des Verbindungstragers 72 ist auf die voile Hohe X 
angehoben imd Gbertragt dies auf die Kolben-Zylinder- 
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Anordnung 70. wobei cticsc Kolben-Zylinder-Anord- 
nung 70 eine voile Korreklur von atlmahlich 
durchfOhrt. so daB die Geschwindigkeit der Kolben-Bc- 
wegung reduziert wird. cbensn wie das Anderungsvcr- 
haitnis der Anhcbung der einzelnen Teile. 

Derselbe Vurganp wiederhi'kli sich umgekehrt, wenn 
das hintere Endc dieser Laufradanordnung auF ein 
Hindernis auflSiuft. Wenn die hintere Laufradanordnung 
auf ein Hindernis aufiaufl, erfolgi derselbe Vorgang und 
die Korrektur erfolgt wie in Zusammenhang mit der 
vorderen Laufradanordnung beschrieben. 

Es ist in einer anderen AusfOhrungsform mdgltch. die 
Kolbcn-Zylindcr-Anordnungen 60 und 62 durch den 
Neigungssensor 140 anzusteuern, wahrcnJ die Kolben- 
Zylinder- Anordnung 70 durch ein Planum-Sensor in 
Verbindung mit der Trassen-Richtschnur 334 ange> 
steuert wird In dieser AusfOhrungsform kdnnen die 
Kolben-Zylinder-Anordnungen 60 und 62 unabhSngig 
voneinander arbeiten oder einer dieser Kolb«.*vZylin- 

NeigungS'Sieuerung verwendet werden. Die Maschine 
kann in beiden Richtungen gefahren werden. jedoch 
wird vorzugsweise die Maschine mit der Kolben-Zylin- 
der- Anordnung 70 in vorderer und den Koibcn-Zylin- 
der-Anordnungen 60 und 62 in hinterer Position 
gefahren. 



Die Neigung ist eine Funktion des Planums. jedoch ist 
das Planum nichi eine Funktion der Neigung. Wenn eine 
Planum-Anderun^ vom Planum*Ftihler gefordert wird. 
so mOssen, um die Neigung zu hatten, die Kolben-Zylin- 

^ der-Anordnungen 60 und 62 glcichmaDig und um 
riasselbc MaO cin- odor ausgefahren werden. In den 
Fallen, bei denen die Maschine 10 mit der Kolben-Zylin- 
dcr-Anordnung 60 ftir die Neigungs- und der Kolbcn- 
Zylinder-Anordnung 62 fOr die Planum-Sieuerung 

10 cingesetzt wird, muB bei jedcr Korrektur der Kolbcn- 
Zylindcr-Anordnung 62 auch die Kolben-Zylinder-An- 
ordnung 60 korrigiert warden. Durch Austausch der 
ZufOhrungslcilungcn zwischcn den Kolbcn-Zylindcr- 
Anordnungcn 60 und 62 untcrcinandcr kann die 

IS Neigung vom Planum getrennt werden. Wenn die 
Neigungssteucrung cine Anderung der Kolbcn-Zylin- 
der-Anordnung 60 anfordcrt.schlieBcn die Steucrvcnti- 
le und die Ncigungskorrcklur wird ohne Becinflussung 
der vertlkalen Position der Kolbcn Zylindcr-Anord- 

yt nung 6? vnrapnnmmcn. Die Neigungs- und Planum- 
Korrekturen. die durch die Kolben-Zylinder-Anordnun- 
gen 60,62 und 70 ausgcfuhrt werden. konnen voPstdndig 
voneinander getrennt werden. so wie dies in der 
amerikanischen Patemanmeldung 6 15 767 desseibcn 

IS Anmeldersbeschriebenist. 
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